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Stimate client,

Va multumim pentru alegerea facuta pentru ca ati achizitionat un produs marca Geo-FENNEL
Acest Manual va va ajuta sa utilizati instrumentul achizitionat.

Va rugam sa cititi cu atentie manualul - in special instructiunile de siguranta. O utilizare corecta garanteaza
o utilizare de lungéa durata de timp si sigura.

geo-FENNEL
Precision by tradition.
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FUNCTII SI CARACTERISTICI

Receptorul electronic pentru utilajele de excavatie FMR 800-M/C sunt folosite pentru a mari precizia si
a stimula productivitatea

Pentru inclinare continua si control al inaltimii

Buldozer: inclinare a lamei si control al inaltimi

Excavator: inclinarea cupei pentru excavat si controlul naltimii
RF legatura de comunicare cu display-ul receptorului
Prindere:

magneti puternici pentru montarea direct pe masina

Tub CLEMA DE PRINDERE

suport magnetic brat cupa excavator (optional)

Receptor display FRD 807 (optional)
Conexiune masina

placute magnetice integrate

pad-ul puternic cu aspirare pentru parbriz cabina




SPECIFICATII TEHNICE
FMR 800-M/C
Raza de receptie a unghiului
Viteza laser detectata
Precizie
Buldozer - mod
Inclinare lama; fina / standard / grosiera
Indicator inaltime; fina / standard / grosiera
Excavator - mod
Inclinare cupé excavat fina / standard / grosiera
Indicatie Tnaltime; fina / standard / grosier&
Sursa alimentare
Domeniu lucru laser clasa 2
Domeniu lucru laser clasa 3R
Durata incarcare baterii
Deconectare automata inactivitate
Protectie Praf / apa

Domeniu Temperatura

Display receptor cabina FRD 807
Domeniu comunicare Wireless (RF)
Canale comunicatie

Sursa alimentare

RO

360 °
300 — 1200 rpm

+0,5°/#1,6°/%25°

+2 mm /5 mm/£15 mm

+0,5°/+1,5°/+25°

+2 mm /5 mm / £15 mm
NiMH 3500 mAh

250 m

350 m

4 -5h

60 min.

IP 66

-10°C - +50°C

10 m
3
6 x bateriii tip AA Alkaline

SETLIVRARE A

Receptor electronic pentru utilaj FMR 800-M/C-SET, Art.Nr. 264550
incluse baterii reincarcabile, incarcator, display cabina FRD 807 cu suport prindere si baterii, cutie

Receptor electronic pentru utilaj FMR 800-M/C, Art.Nr. 264500

incluse baterii reincarcabile, incarcator, cutie

Display receptor cabina FRD 807, Art.Nr. 264540
cu suport ajustabil de prindere si baterii.
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B CARACTERISTICI FMR 800-M/C

1. Antena pentru radio transmisie catre display-ul 9. Buton “buldozer - mod*

din cabina FRD 807 10. Buton “excavator - mod"
2. LED-indicator pentru cupa pentru miscare 11. Priza de incarcare
de scufundare - doar in modul excavator 12.LED-lumina “precizie*
3. LED-indicatie “jos*, toate modurile 13.Buton “precizie”
4. LED-lumina “radio transmisie“ 14.Buton ‘on/off*
5. Buton “radio transmisie” 15.Suport
6. LED-indicatie “nivelata“ , toate modurile
7. LED-indicatie “sus” , toate modurile
8. LED-indicatie “stanga/nivelatd/dreapta“ ,

doar mod buldozer - si
indicatie incarcare baterii




CARACTERISTICI FRD 807
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Antena pentru radio transmisie
LCD-indicatie

LED-lumina “radio transmisie”

Buton “radio transmisie”

Buton “on/off*

LED-indicatie “jos" , toate modurile
LED-indicatie “nivelata” , toate modurile
Compartlment baterii

LED-indicatie “sus” , toate modurile

0 LED-lumina pentru cupa - miscare scufundare,
doar mod excavator

SCXNOORWN A

11. Suport magnetic
12.LED-indicatie fir cu plumb - functie
doar in modul excavator

12

"
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C  SURSA ALIMENTARE FMR 800-M/C

Receptorul - control utilaje FMR 800-M/C utilizeaza baterii reincarcabile interne NiMH.

incércarea bateriei NiMH:

Conectati incarcatorul la sursa de alimentare principala si mufa de incarcare la receptorul masinii.
Starea de incarcare este afisata pe LED-ul de pe incarcator:

Lumina rogie permanenta indica faptul ca bateria se incarca.

Lumina verde permanenta indica faptul ca procesul de incarcare este finalizat.

Durata mare de functionare, cu bateria complet incarcata este de aproximativ 40-45 de ore.
Timpul de incarcare este de aproximativ 4-5 ore.

Indicator baterie reincarcabila :

Starea bateriei reincarcabile este afisata atunci cand porniti dispozitivul

80-100%
Incarcat complet

?0_79%
Incarcat mediu

5-29%
Descarcat, trebuie reincarcat
acmulatorul NiMH
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SURSA ALIMENTARE FRD 807 C

Display-ul pentru cabina FRD 807 este alimentat cu 6 baterii alcaline standard tip AAA.
Tnlocuire baterii:

Deschideti capacul bateriei si scoateti bateriile.
Introduceti baterii noi in aparat si inchideti capacul bateriei (aveti grija de polaritatea corecta).

capac baterii
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D CONECTAREA CU UTILAJUL DE CONSTRUCTII A FMR 800-M/C

Conector magnetic direct pe masina, sau pe bratul excavatorului
(diametrul pilonului de 40-50 mm).

Preschimbarea magnetica / clema de conexiune)

Slabiti cele doua piulite pe suportul respectiv

Asamblati celalalt suport

CONECTAREA CU DISPLAY-UL CABINA - FRD 807

Conexiunea la suprafetele metalice la cabina cu placute magnetice integrate.
Sau conectarea la parbrizul cabinei cu un suport cu ventuza.

Preschimbarea magnetic suport/ suport cu ventuza

Ventuza este conectata la receptor
printr-o conectare magnetica.

Ventuza este destinat a fi fixate la parbrizul cabinei.

Press the suction pad to the window and
Apasati ventuza la fereastra si rotiti mecanismul de
inchidere in sensul acelor de ceasornic.

Toate indicatiile receptorului FMR 800-M/C vor fi
transferate pe display-ul din cabina

FRD 807 printr-o transmisie wireless.

Astfel, toate inducatiile pot fi observate

de catre conducatorul masinii, chiar daca receptorul
este in afara.
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OPERAREA
COMUTATOR ON/OFF

COMUTATI ON

Apasati “On / Off buton pentru a porni unitatea
Toate LED-urile vor clipi.

Dispozitivul va porni.

COMUTATI OFF

Apasati si tineti apasatbutonul “On / Off*
LED-urile clipesc si se va deconecta aparatul.

SELECTAREA PRECIZIEI - INDICAREA INALTIMII (TOATE MODURILE)

LED-ul “precizia“ indica nivelul de precizie.
Dupa ce este pornit, FMR 800-M/C este in

modul standard de precizie
v © o o
K fina standard grosiera
+2 mm +5 mm +15 mm

Apasati butonul pentru a schimba precizia.

RADIO TRANSMISIE (FMR 800-M/C si display - cabina FRD 807)

LED-ul “radio transmission“lumineaza indicand
canalul selectat.

Canal 1 Canal 2 Canal 3

Apésati butonul “radio transmisie® pentru a porni
transmisia radio.

Cand apasati butonul “radio transmisie*

timp mai lung, schimbati canalul.

Apésati “radio transmisie” din nou pentru a termina
radio-transmisia.

Display-ul pentru cabinad FRD 807 si receptorul masina
FMR 800-M / C trebuie sa fie setate pe acelasi canal.
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EXPLICATIA LED-URILOR ,JOS* si ,SUS*

Pentru miscare scujundare cupa
(doar in modul excavator

Tn cazul In care receptorul a parasit zona de receptie
toate LED-urile segmentului "jos” clipesc.

Tn cazul in care receptorul este mult deasupra razei de
actiune a fasciculului laser, picioarelor superioare ale
segmentului "JOS" se aprind intermitent.

In cazul in care receptorul este putin deasupra
intervalului razei laser, LED-urile de jos
ale segmentului "JOS" se aprind intermitent.

Tn cazul in care receptorul este exact la nivel
LED-urile verzi clipesc.

in cazul in care receptorul este putin sub nivelul
razei laser, LED-urile superioare ale segmentului
"SUS" lumineaza intermitent.

in cazul in care receptorul este mult sub nivelul
razei laser, LED-urile de jos ale segmentului "SUS"
lumineaza intermitent.

Tn cazul In care receptorul a parasit zona de receptie
a fasciculului laser, toate LED-urile de pe segmentul
"SUS" lumineaza intermitent.




BULDOZER - MOD
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SELECTIA PRECIZIEI- BULLDOZER - MOD

O+ @

Precizia
inclinarii
fina
[*Te v
@ @. | +0,5° i
x F ¥ v
e A
standard
II. [ ] | '
® e ) +1,5° =
F¥ILE A
grosiera
(@ ® V
L e +2,5° =
FyYrii A

RO

COMUTATI ON

Porniti receptorul apasand butonul
“bulldozer - mod* pentru a porni
“modul bulldozer” .

Acum “bulldozer - mod* este conectat

Porniti receptorul - ON.
Dupa aceea apasati pe ambele butoane simuitan
,ON/OFF* si BULDOZER - MOD.

LED-urile individuale ale segmentului "stanga /
nivelat / dreapta" aprinde in succesiune.
Eliberati butoanele cand LED-urile indica
precizia dorita.

REMARCA
Aceasta precizie este stabilitd doar pentru inclinarea lamei.
Pentru setarea preciziei indicatiei inaltimii
Va rugam sa cititi capitolul
SELECTIA PRECIZIEI - INDICATIA iNALTIMII”
Pagina 9
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EXPLICATIA LED-urilor IN MODUL BULDOZER
(Vedere operator)

- arual ]
=

( Lama este aliniat4 in toleranta specificata
e )

Lama este inaltata in partea dreapta.

Lama este prea indltata in partea stanga.

Tn cazul in care receptorul a parasit zona de
receptie a laserului rotativ, toate LED-urile
segmentelor respective "JOS" sau "SUS" clipesc
(va rugam sa consultati pagina 10).
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INSTALAREA MODUL BULDOZER

Laser Receptor\

Referinta

Setati lama pe criteriul de referinta, de exemplu bolt

Reglati laserul rotativ la Tnaltimea dorita si porniti-1.

Conectati receptorul la catarg masinii si strangeti cleme cu surub, fixadnd receptorul.

Comutati receptorul "ON", setati-l la modul buldozer si in acuratete "fin".

Mutati receptorul in sus / jos pana cand LED-urile verzi clipesc.

Daca este necesar, reglati pozitia pe naltime a receptorului.

Alternative procedure:

Daca inaltimea punctului de referinta cu planul laser este cunoscut, aceasta inaltime poate fi transferata

la fel de bine. Luati masurarea corecta intre nivelul receptorului (LED-uri verzi) si muchia de taiere a lamei.

Se roteste ecranul receptorului in directia cabinei conducétorului auto si strangeti cleme cu surub receptor
fixand ferm receptor la catarg.

Selectati precizile dorite (indicatie indltime si inclinare a lamei).

Acum LED-urile ghideaza soferul masinii.

Asezati pe planul initial si re-verificati inaltimea si inclinarea lamei daca este necesar.




RO

DEFINESTE O POZITIE INCLINATA INDIVIDUALA A LAMEI

Reglati laserul rotativ la inaltimea dorita.
Conectati receptorul la catarg.

Se inclina lama din stanga / dreapta pana cand se ajunge la pozitia dorita.

E> v\D/ﬂ Comutati butonul ,ON* si selectasi modul buldozer

Apasati ,ON/OFF* si PRECIZIE" simultan -
pana LED-urile verzi clipesc.

+

el

Acum punctul zero individual este setat.

Remarca

Pozitia individuala stabilita a lamei

ramane si dupa ce receptorul este

inchis.

Va rugam sa resetati punctul ZERO individual
daca este necesar, ca mai jos.

RESTABILITI POZITIA INCLINATA A LAME]|

Aliniati lama vertical cat mai exact folosind o nivela cu bula.
Setati aceasta pozitie asa cum este descrisa mai sus.
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EXCAVATOR - MOD

COMUTATI ON

Porniti receptorul si ap&sati buton ul
: ¥J’7 ‘excavator - mod” pentru a porni acest mod

Modul “excavator - mod* este conectat.

STABILIREA PRECIZIEI PENTRU MODUL EXCAVATOR

COMUTATI receptorul pe pozitia ON.
+ gi Apoi apasati simultan cele doua butoane “ON/OFF* si
“MODUL EXCAVATOR*

Precizia
nclinarii
fina

(Sce \ 4
[ ] @, { | +0,5° i
¥¥rrt

standard
I @ @& | v LED-urile individuale ale segmentului "stanga /
L J ® ) +1,5° = nivelat / dreapta" se aprind in succesiune.
' B3R A Eliberati butoanele cand LED-urile indica precizia dorita

" A A 4 precizia dorita.

grosiera
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REMARCA

Aceasta setare de precizie este doar pentru inclinarea cupei
Pentru stabilirea preciziei indicatiei inaltimii
cititi capitolul
‘SELECTAREA PRECIZIEI - INDICAREA INALTIMII”
Pagina 9
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EXPLICATIA INDICATIEI LED-urilor IN MODUL EXCAVATOR - MODE

Pozitia verticala a bratului cupei excavatorului
este indicat prin diferite semnale cu LED-uri.

LED-urile clipesc rapid atunci cand bratul este
expus departe.

LED-urile clipesc incet cand pozitia bratului

este prea aproape in directia masinii.

LED- urile lumineaza permanent, atunci cand
pozitia bratului este exact perpendicular.

Acest lucru este valabil si pentru segmentele
de LED-uri
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INSTALAREA MOD EXCAVATOR (IN AFARA EXCAVATIE)

suport magnetic sau
receptor indreptat
spre dintii cupei.

Laser
‘MHEMHIHH‘H Stabilirea
bl naltimii = H
A
/ \
f \ H
4
y N ] [
NERKRARLLIALLRL AT
Referinta B Cupa extinsa
Adancime de excavare

N | ,
NN

Reglati laserul intr-o pozitie adecvata si porniti-1.

Asezati masina si bratul intr-o pozitie adecvata, astfel incat receptorul sa poatéa detecta fasciculul laser.
Pozitia cupei trebuie sa fie usor pentru a restabili pozitia.

Se determina Tnaltimea dintre planul laser si fundul santului. Aceasta este inltimea de reglare (H)

care este suma dintre inaltimea planului laser si referinta (A) si adancimea santului (B).

Conectati receptorul la partea bratului excavatorului.
Doua optiuni:
a) conexiune magnet direct la brat.
b) conexiune cu magnet cu suport magnetic (disponibil optional, ref. 290810), pentru a fi utilizate cu
RMF 800-M / C cu clema de conectare
Avantaj: permite receptorului sa fie usor aliniat cu planul laser.
Atasati suportul magnetic sau receptorul la brat, astfel incat sa fie indreptat spre dintii cupei.
(In cazul in care cupa este setat la sol cu partea de jos a cupei si nu cu dintii, indreptati suportul magnetic /
receptorul la punctul in care cupa atinge solul).
Mutati receptorul in sus / jos, pana cand LED-urile verzi clipesc (nivelat).
Se roteste ecranul receptorului in directia cabinei soferului.
Selectati preciziile dorite (indicare inaltime si inclinare cupa).
Tncepeti cu excavarea. Adancimea de excavare si pozitia verticala este corecta in cazul in care LED-urile
receptorului lumineaza in mod permanent culoare verde.
Re-verificati inaltimea corect& in mod regulat.
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INSTALAREA - MOD EXCAVATOR (INTERIORUL EXCAVATIEI)

suport magnetic sau ‘
receptor indreptat
spre dintii cupei.

Laser

Stabiliti inaltimea = H
Distanta necesara
dintre planul laser

si dintii lamei

7

/N

AR

ANNNNEN

Adancime excavare

NENECN G\ G GNNGNCNCNGNGNGNGN\ Y

Pozitionati excavator si cupa pana cand a ajuns la adancimea necesara.

Pozitionati bratul vertical cu dintii ai cupei la sol la adancimea de referinta.

Reglati laserul intr-o pozitie adecvata si porniti-l ..

Conectati receptorul la partea bratului excavatorului.

Doua optiuni:

a) Conexiune magnetica direct pe brat.

b) Conexiune magnetica cu suport magnetic (disponibil optional, ref. 290810), pentru a fi utilizate cu
RMF 800-M / C cu clema de conectare.

Avantaje: permite receptorului sa fie usor aliniat cu planul laser.

Atasati suportul magnetic sau receptorul la brat, astfel incat sa fie indreptat spre dintii cupei.

(In cazul in care cupa este setata la sol cu partea de jos a cupei si nu cu dintii, Indreptati suportul magnetic
/ receptor la punctul in care cupa atinge solul).

Mutati receptorul in sus / jos, pana cand LED-urile verzi clipesc (nivelat).

Se roteste ecranul receptorului in directia cabinei soferului.

Selectati preciziile dorite (indicare inaltime si inclinare cupa).
Tncepeti cu excavare. Adancimea de excavare si pozitia verticalé este corecta in cazul in care LED-urile
receptorului lumineaza in mod permanent culoarea verde

Re-verificati inaltimea corecté in mod regulat.
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SIGURANT

INGRIJIRE S| CURATARE

Va rugam sa folositi instrumentele de masurare cu grija. Dupa utilizare, indepartati praful si umezeala cu o perie potrivita, o carpa
moale sau tesut. Componentele optice trebuie tratate cu deosebita atentie si numai curatate cu o perie moale, fara grasimi, o panza
moale. Transportati intotdeauna instrumentul in cutia de transport, pentru a evita deteriorarea, dar inainte de a face acest lucru sa va
asigurati ca toate componentele sunt curate si nu sunt umede. Tansportati numai instrumentul in geanta de transport / recipientul
original.

CE-CONFORMITATE

Noi, geo-FENNEL GmbH, declaram ca RMF 800-M / C este conform cu cerintele Directivei CE 2004/108 / CE privind compatibilitatea

electromagnetica, inclusiv modificarile sale.
De asemenea, incarcatorul respecta si cerintele Directivei CE 2006/95 / CE referitoare la echipamentele electrice destinate utilizarii in
cadrul unor anumite limite de tensiune, inclusiv modificarile sale.

GARANTIE

Acest produs este garantat de catre producator cumparatorului initial sa fie liber de defecte de material si de manopera in conditii de
utilizare normala pentru o perioada de doi (2) ani de la data cumpararii. In timpul perioadei de garantie, precum si la prezentarea
dovezii de cumparare, produsul va fi reparat sau nlocuit (cu acelasi sau similar model), fara plata pentru piese sau manopera. In
cazul unui defect, va rugdm sa contactati distribuitorul de la care ati achizitionat initial acest produs.

Garantia nu se va aplica la acest produs, in cazul in care a fost utilizat in mod abuziv, abuzat sau modificat.

Fara a limita cele de mai sus, scurgerea bateriei, de indoire sau cadere a unitatii sunt presupuse a fi defecte care rezulta din
utilizarea necorespunzatoare sau abuziva.

EXCEPTII DE LA RESPONSABILITATE

1. Utilizatorul acestui produs este de asteptat sa urmeze instructiunile date in manualul de utilizare. Desi toate instrumentele
paraseasca depozitul nostru intr-o stare perfecta si ajustarea utilizatorul este de asteptat sa efectueze controale periodice de precizie
produsului si performanta generala.

2. Producatorul sau reprezentantii sdi, nu isi asuma nici o responsabilitate a rezultatelor unui drept de folosinta sau de abuz defectuos
sau intentionate, inclusiv eventualele daune directe, indirecte, daune pe cale de consecinta, si pierderi de profit.

3. Producatorul sau reprezentantii sai, nu isi asuma nici o responsabilitate pentru daune indirecte, precum si pierderi de profit de catre
orice catastrofa (cutremur, furtuna, produse alimentare etc.), incendiu, accident sau un act al unui tert si / sau o utilizare in altele decat
conditiile obisnuite.

4 Producatorul sau reprezentantii sai, nu fsi asuma nici o responsabilitate pentru orice daune si pierderi de profit din cauza unei
modificari a datelor, pierderea datelor si intreruperea activitatii etc., cauzata de utilizarea produsului sau a unui produs inutilizabil.

5. Producétorul sau reprezentantii sai, nu isi asuma nici o responsabilitate pentru orice daune si pierderi de profit cauzate de altele

decat cele de utilizare explicate in manualul de utilizare.
6. Producatorul sau reprezentantii sai, nu fsi asuma nici o responsabilitate pentru daunele cauzate de miscare sau actiune gresita din

cauza conectarii cu alte produse.

INSTRUCTIUNI DE SIGURANTA
- Va rugam sa urmati instructiunile detaliate in Manualul de utilizare.

- Utilizati numai instrumentul pentru aplicatiile sale destinate.

- Nu deschide carcasa instrumentului. Reparatiile trebuie efectuate numai de catre atelierele autorizate.
Va rugam sa contactati dealer local Geo-FENNEL.

- Nu indepértati etichetele de avertizare sau instructiuni de siguranta.

- Pastrati instrumentul departe de copii.

- Nu utilizati instrumentul in mediul exploziv.




	Page 1
	Page 2
	Page 3
	Page 4
	Page 5
	Page 6
	Page 7
	Page 8
	Page 9
	Page 10
	Page 11
	Page 12
	Page 13
	Page 14
	Page 15
	Page 16
	Page 17
	Page 18
	Page 19

